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Spezifikation

WB Series

Geh-Gegengewichts-
stapler




Geh-Gegengewichtsstapler

b

i 0O

| A




WB Serie

Geh-Gegengewichtsstapler

1.1 | Hersteller Crown Equipment Corporation
1.2 | Typ TL TF
$ [ 13 | Antrieb elektrisch elektrisch elektrisch
% 1.4 | Bedienung Gehgerét Gehgerét
g 1.5 | Tragfihigkeit Q t 0.9 0.9
< | 1.6 | Lastschwerpunkt c mm 600 600
1.8 | Lastabstand X mm 213 213
1.9 | Radstand y mm 1207 1207
2.1 | Eigengewicht ohne Batterie kg 1530, 1565 1540, 1570
« | 3.1 | Bereifung Polyurethan Polyurethan
g 3.2 | ReifengréBe antriebsseitig mm @330x 114 @ 330x 114
5| 3.3 | ReifengréBe lastseitig mm @ 254 x 100 @ 254 x 100
L;;)» 3.5 | Rader, (x = angetrieben | Anzahl vorn/hinten 1x/2 1x/2
2 13.6 | Spurweite antriebsseitig b1o mm Antrieb: mittig Antrieb: mittig
T 3.7 | Spurweite lastseitig b1 mm 815 815
4.1 | Neigung: Gabeltrager vor / zurtick Grad 3/10 3/10
4.2 | Hubgeriist Hohe eingefahren h1 mm 1805, 2110 1805, 2110
4.3 | Freihubhohe h2 mm 305 1300, 1605*
4.4 | Hubhohe hs mm 2690, 3300 2690, 3300
4.5 | Hubgeriist Hohe ausgefahren* h4 mm 3210, 3820 3210, 3820
4.9 | Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h1a mm 825/1120 825/1120
4.15| Hohe Gabeln gesenkt h13 mm 65 65
< | 4.19]| Gesamtlédnge bei Gabellange 1100 mm 11 mm 2750 2750
“8% 4.20| Lange I2 mm 1650 1650
% 4.21| Gesamtbreite antriebsseitig / lastseitig bi/b2 | mm 914 /914 914 /914
GE) 4.22| GabelzinkenmaBe hxoxl | mm 40 x 100 x 765, 915, 1100, 1220
_rgs 4.23| Gabeltrager DIN 15173 Klasse/Form A, B 2A 2A
5 4.24| Gabeltragerbreite b3 mm 910, 1065, 1220 910, 1065, 1220
O | 4.25| GabelauBenabstand bs mm 200 - 838 (863 ohne Lastenschutzgitter)
4.31| Bodenfreiheit mit Last unter Hubgerust m1 mm 75 75
4.32| Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 mm 125 125
4.33| Arbeitsgasngbreite 1000 x 1200 quer Ast mm 2995 2995
4.34| Arbeitsgangbreite 800 x 1200 l&angs Ast mm 3110 3110
4.35| Wenderadius Wa mm 1440 1440
5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit / ohne Last km/h 4/4.8 4/4.8
| 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.19/0.32 0.14/0.32
_% 5.3 | Senkgeschwindigkeit it / ohne Last m/s 0.21/0.25 0.13/0.15
8158 | Max. Steigfahigkeit it Last % 5 5
5.10| Betriebsbremse Deichselbremse Deichselbremse
6.1 | Fahrmotor (Leistung KB 60 min.) kW 1.0 1.0
5 6.2 | Hubmotor (Leistung bei 15% ED) kW 3.3 3.3
% 6.3 | Max. BatterietroggroBe | DIN 43531/35/36 A, B, C, nein Ixbxh | mm 333 x 804 x 580 333 x 804 x 580
= | 6.4 | Batteriespannung Nennkapazitat K5 V/Ah 24 /525 24 /525
6.5 | Batteriegewicht minimum kg 635 635
.. | 81 | Art der Fahrsteuerung Widerstandsteuerung Widerstandsteuerung
g 8.2 | Arbeitsdruck fiir Anbaugerate bar 82 82
® 8.3 | Glmenge fiir Anbaugerit Vmin | 15.5 15.5

*730 mm von Freihubhdhe abziehen und 730 mm zu ausgefahrener Hohe hinzufligen.




WB Serie

Geh-Gegengewichtsstapler

1.1 Hersteller Crown Equipment Corporation
1.2 | Typ TL TF TT
5113 Antrieb elektrisch elektrisch elektrisch elektrisch
é 1.4 | Bedienung Gehgerét Gehgerét Gehgerét
g |1.5 | Tragfahigkeit Q t 1.35 1.35 1.35
é 1.6 | Lastschwerpunkt c mm 600 600 600
1.8 Lastabstand X mm 213 213 213
1.9 Radstand y mm 1334 1334 1334
2.1 Eigengewicht ohne Batterie kg 1940, 1990 1950, 2000 2175
|81 Bereifung Polyurethan Polyurethan Polyurethan
g 3.2 ReifengroBe antriebsseitig mm @330x 114 @330x 114 @330x 114
5133 ReifengroBe lastseitig mm @ 254 x 100 @ 254 x 100 @ 254 x 100
It— 3.5 Réder, (x =angetrieben| Anzahl vorn/hinten 1x/2 1x/2 1x/2
§ 3.6 | Spurweite antriebsseitig b1o mm Antrieb: mittig Antrieb: mittig Antrieb: mittig
T 3.7 Spurweite lastseitig b11 mm 840 840 840
41 Neigung: Gabeltrager | vor / zuriick Grad 3/10 3/10 3/10
4.2 Hubgeriist Hohe eingefahren h1 mm 1805, 2110 1805, 2110 1805
4.3 | Freihubhohe ho mm 305 1300%, 1605* 1910*
4.4 | Hubhdhe ha mm 2690, 3300 2690, 3300 3910
4.5 Hubgeriist Hohe ausgefahren* ha mm 3210, 3820 3210, 3820 4425
4.9 | Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h14 mm 825/1120 825/1120 825/1120
415 | Hohe Gabeln gesenkt h13 mm 65 65 65
< |4.19 | Gesamtlédnge bei Gabellange 1100 mm I1 mm 2880 2880 2880
$[4.20 | Lange L | mm 1780 1780 1780
é 4.21 | Gesamtbreite antriebsseitig / lastseitig b1/b2 | mm 914 /940 914 /940 914/940
g | 4.22 | GabelzinkenmaBe hxbxl | mm 40 x 100 x 765, 915, 1100, 1220
§ 4.23 | Gabeltrager DIN 15173 Klasse/Form A, B 2A 2A 2A
5 4.24 | Gabeltragerbreite b3 mm | 910, 1065, 1220 910, 1065, 1220 910, 1065, 1220
O [4.25 | GabelauBenabstand bs (mm) 200 - 838 ( 863 ohne Lastenschutzgitter)
4.31 | Bodenfreiheit mit Last unter Hubgerist m1 mm 75 75 75
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 mm 125 125 125
4.33 | Arbeitsgasngbreite 1000 x 1200 quer Ast | (mm) 3225 3225 3225
4.34 | Arbeitsgangbreite 800 x 1200 langs Ast (mm) 3340 3340 3340
4.35 | Wenderadius Wa | (mm) 1670 1670 1670
51 Fahrgeschwindigkeit | mit / ohne Last km/h 4/4.8 4/4.8 4/4.8
(5.2 Hubgeschwindigkeit | mit / ohne Last m/s 0.17/0.28 0.13/0.28 0.15/0.28
_*% 5.3 Senkgeschwindigkeit | mit / ohne Last m/s 0.20/0.25 0.14/0.25 0.18/0.12
S|5.8 | Max. Steigfahigkeit | mit Last % 5 5 5
5.10 | Betriebsbremse Deichselbremse Deichselbremse Deichselbremse
6.1 Fahrmotor (Leistung KB 60 min.) kW 1.0 1.0 1.0
S 162 Hubmotor (Leistung bei 15% ED) kKW 3.3 3.3 3.3
% 6.3 Max. BatterietroggréBe| DIN 43531/35/36 A, B, C, nein | Ixoxh | mm 333 x 804 x 580 333 x 804 x 580 333 x 804 x 580
= |64 Batteriespannung Nennkapazitat K5 V/Ah 24 /525 24 /525 24 /525
6.5 | Batteriegewicht minimum kg 635 635 635
|81 Art der Fahrsteuerung Widerstandsteuerung | Widerstandsteuerung | Widerstandsteuerung
% 8.2 Arbeitsdruck fiir Anbaugerite bar 103 103 103
@183 Olmenge fiir Anbaugerit I/min | 13.2 13.2 13.2

*730 mm von Freihubhdhe abziehen und 730 mm zu ausgefahrener Hohe hinzufligen.




WB Serie

Geh-Gegengewichtsstapler

1.1 | Hersteller Crown Equipment Corporation
1.2 | Typ TL TF TT
$ | 1.8 | Antrieb elektrisch elektrisch elektrisch elektrisch
_é 1.4 | Bedienung Gehgerat Gehgerat Gehgerat
& 1.5 | Tragfahigkeit Q t 1.8 1.8 1.8
é 1.6 | Lastschwerpunkt c mm 600 600 600
1.8 | Lastabstand X mm 225 225 225
1.9 | Radstand y mm 1510 1510 1510
2.1 | Eigengewicht ohne Batterie kg 2085, 2135 2135, 2190 2325
+ | 3.1 | Bereifung Polyurethan Polyurethan Polyurethan
g 3.2 | ReifengréBe antriebsseitig mm @330x 114 @ 330x 114 @330x 114
< | 3.3 | ReifengroBe lastseitig mm @254 x125 @254 x 125 @254 x 125
Lg— 3.5 | Rader, (x=angetrieben | Anzahl vorn/hinten 1x/2 1x/2 1x/2
3 | 3.6 | Spurweite antriebsseitig bio | mm Antrieb: mittig Antrieb: mittig Antrieb: mittig
& 3.7 | Spurweite lastseitig b11 mm 865 865 865
4.1 | Neigung: Gabeltrager |vor/ zuriick Grad 3/10 3/10 3/10
4.2 | Hubgeriist Hohe eingefahren h1 mm 1805, 2110 1805, 2110 1805
4.3 | Freihubhdhe h2 mm 285 1310%, 1615* 1920*
4.4 | Hubhohe h3 mm 2690, 3300 2690, 3300 3910
4.5 | Hubgeriist Hohe ausgefahren® ha mm 3210, 3820 3210, 3820 4425
4.9 | Hohe Deichsel in Fahrstellung min./max. h1a | mm 825/1120 825/1120 825/1120
4.15| H6he Gabeln gesenkt h1a | mm 75 75 75
c 4.19| Gesamtlange bei Gabellange 1100 mm 1 mm 3070 3070 3070
S| 4.20| Lange 2 mm 1970 1970 1970
% 4.21 | Gesamtbreite antriebsseitig / lastseitig bi1/b2 | mm 914 /990 914 /990 914 /990
é 4.22 | GabelzinkenmaBe hxox! | mm 50 x 100 x 765, 915, 1100, 1220
§ 4.23 | Gabeltrager DIN 15173 Klasse/Form A, B 2A 2A 2A
S | 4.24 | Gabeltragerbreite b3 mm 910, 1065, 1220 | 910, 1065, 1220 | 910, 1065, 1220
G 4.25 | GabelauBenabstand bs mm 200 + 838 (863 ohne Lastenschutzgitter)
4.31 | Bodenfreiheit mit Last unter HubgerUst mi mm 75 75 75
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m2 mm 125 125 125
4.33 | Arbeitsgasngbreite 1000 x 1200 quer Ast mm 3310 3310 3310
4.34 | Arbeitsgangbreite 800 x 1200 langs Ast mm 3425 3425 3425
4.35 | Wenderadius Wa | mm 1745 1745 1745
5.1 | Fahrgeschwindigkeit |mit/ohne Last km/h 4/4.8 4/4.8 4/4.8
© | 5.2 | Hubgeschwindigkeit | mit/ ohne Last m/s 0.13/0.22 0.12/0.22 0.11/0.22
5 5.3 | Senkgeschwindigkeit | mit / ohne Last m/s 0.13/0.10 0.11/0.10 0.13/0.10
8 |58 | Max. Steigfahigkeit | mit Last % 5 5 5
5.10 | Betriebsbremse Deichselbremse Deichselbremse Deichselbremse
6.1 | Fahrmotor (Leistung KB 60 min.) kW 1.0 1.0 1.0
S [ 6.2 | Hubmotor (Leistung bei 15% ED) kW 3.3 3.3 3.3
% 6.3 | Max. BatterietroggroBe | DIN 43531/35/36 A, B, C, nein Ixbxh [ mm 333 x804 x580 | 333x804x580 | 333x804x580
= | 6.4 | Batteriespannung Nennkapazitat K5 V/Ah 24 /525 24 /525 24 /525
6.5 | Batteriegewicht kg 635 635 635
. | 8.1 | Art der Fahrsteuerung Widerstandsteuerung | Widerstandsteuerung | Widerstandsteuerung
% 8.2 | Arbeitsdruck fiir Anbaugerate bar 124 124 124
@183 Olmenge fiir Anbaugerit I/min 1.7 1.7 1.7

*730 mm von Freihubhdhe abziehen und 730 mm zu ausgefahrener Hohe hinzufligen.




Standardausstattung
1. Drei Geschwindigkeiten
vorwarts und rickwarts.

. Batteriefachrollen.

. Notausschalter.

. Schllisselschalter.

Hupe.

. PUR-Reifen fur Lastrader.

. PUR-Reifen flr Antriebsrad.

. Schalter zum
Abschalten der dritten
Geschwindigkeitsstufe.
9. SBE-Batterieanschiu3.

10. Sicherheitsschalter fur

Ruckwartsfahrt.
11. Lastschutzgitter.
12. Neigbarer Mast.
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Zusatzausstattung

1. Thyristor-Geschwindigkeits-
steuerung.

2. Gummireifen fOr
Antriebsrad, 340 x 140 mm.

. Batterieentladeanzeige.

. Batterieentladeanzeige mit
Hubabschaltung.

. Betriebsstundenzahler.

. Optionale Hubhohen.

. Korrosionsschutz.

. Kihlhausausfuhrung.

. Taster fur Heb- und
Senkbewegung in der
Steuerdeichsel.
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Elektrische Anlage
Standardausstattung:

1. 24-Volt-System.

2. Antriebsmotor als Reihen-
schluBmotor mit hohem
Anzugsmoment, Leistung
1.0 kKW.

3. Hubmotor als ReihenschluB3-
motor mit hohem
Anzugsmoment, Leistung
3.3 kW.

4. Hochleistungsschutze fur
die Hubpumpe mit aus-
tauschbaren Kontakten.

5. Vier Hochleistungsschitze
fur die Fahrbewegung. Ein
elektronisches Zeitrelais
sorgt flr eine gesteuerte
Beschleunigung zwischen
der zweiten und der dritten
Geschwindigkeitsstufe.

6. Gesicherte Steuer- und
Antriebsstromkreise.

7. Farbcodiertes Leitungs-
system zur Wartungs-
erleichterung.

8. SchlUsselschalter.

9. Notaushebel.

WB SPEC D 08/07, 25
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Antriebsteil

Direkter Getriebeantrieb vom
Motor zur Antriebsachse. Das
Zahnradgetriebe ist kugel- und
kegelrollengelagert, mit Olftllung
und dicht gekapseltem
Getriebegehause.

Bremse

Mechanische Doppelbacken-
bremse mit auBenanliegenden
Bremsbacken und aufgeklebten
Bremsbelagen. Bremstrommel-
durchmesser 114 mm. Die
Bremse féllt ein, wenn sich der
Handgriff innerhalb von 15° der
waagrechten oder senkrechten
Endposition befindet.

Hydraulikanlage

Standardausstattung:

1. Zwei Hochleistungsmotoren
und Zahnradpumpen als
integrierte Einheiten.
Pumpen- und Motoreinheit
sind schwenkbar angebracht,
zwecks leichterem Zugang
zur elektrischen Anlage.

2. Hydraulische Steuerschieber-
ventile mit eingebautem
Ruckschlag- und Sicherheits-
ventil.

3. Ein Druckausgleichventil im
Hubzylinderboden reguliert
die maximale Senkgeschwin-
digkeit.

4. Die Hubzylinder sind mit
hartverchromten Plunger-
stangen ausgestattet, dies
gewahrleistet gleichmaBige-
ren Betrieb und eine héhere
Lebensdauer. Die Hubzy-
linder sind mit langlebigen
PUR-Dichtungen versehen.
Die Durchmesser der
einzelnen Zylinder sind ver-
schieden. Dadurch soll in
Abhéangigkeit von Hubhdhe
und Staplerleistung ein
optimaler Hydraulikdruck im
System gewahrleistet
werden. Die Stapler der Serie
WBTF bzw. WBTT sind mit
einem Dreifachzylinderblock
ausgestattet, dadurch wird
ein voller Freihub erreicht.
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5. Ein bequem angebrachter
Hebel fUr die Heb- und
Senkbewegung ermdglicht
ein stufenloses Steuern der
Gabelposition. Taster zum
Steuern der Hub-/Senk-
bewegungen sind als
Sonderausstattung moglich.

6. Festeingestellte DurchfluB3-
mengenventile, die seitlich
an den Neigungszylindern
angebracht sind, regeln die
maximale Neigungsge-
schwindigkeit.

7. Zwei doppelt wirkende
Kolbenneigungszylinder.

8. Ein bequem angebrachter
Hebel zur Steuerung der
Neigungsbewegung nach
vorn bzw. nach hinten gehort
zur Standardausstattung.
Dieser Hebel ermdglicht ein
stufenloses Steuern der
Neigungsfunktion.

Antriebseinheit

Die schwenkbaren Turen
ermdglichen einen leichten
Zugang zu den elektrischen und
hydraulischen Komponenten.

Hubmast

AuBen- und Innenmast sind aus
warmgewalztem Doppel-T-Profil
gefertigt. Das Teleskopmastteil
greift in den Hauptmast ein, so
dafB die Sicht des Fahrers nicht
beeintréchtigt wird.

Gabeltragerrollen

Rollen aus legiertem Stahl mit
Rollenlagerung, deren Form
dem Mast angepalt ist.

Lenkdeichsel

Lenkdeichsel mit zwei Dreh-
griffen, schaltet drei Geschwin-
digkeiten vorwarts und rick-
waérts. Beim Loslassen kehren
die Drehgriffe in die Neutral-
stellung zurlck. Die Lenk-
deichsel hat eine groBe
Sicherheitstaste, die bei
Berthrung durch den Bediener
die Fahrtrichtung umkehrt. Zur
Standardausstattung gehéren
eine groBe Huptaste und ein
Geschwindigkeitsbegrenzungs-
schalter.
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Technische Information

Sicherheitsschalter

1. Schalter zum Abschalten der
dritten Geschwindigkeit, in
die Lenkdeichsel integriert.
Zum Abschalten der hohen
Geschwindigkeit in vollge-
stellten Bereichen.

2. Ein Geschwindigkeits-
begrenzungsschalter
reduziert bei WBTF- und
WBTT-Staplern beim
Ausfahren der zweiten und
dritten Stufe automatisch die
maximale Fahrgeschwindig-
keit bzw. bei WBTL-Staplern
wenn eine Hubhdhe von
1725 mm Uberschritten wird.

3. Sicherheitstaste, in der Lenk-
deichsel integriert, kehrt bei
Berthrung durch den
Bediener die Fahrtrichtung
um.

Sicherheitsbestimmungen
Entspricht den européischen
Sicherheitsvorschriften.

Die angegebenen Leistungs-
daten kénnen aufgrund von
Fertigungstoleranzen unter
Umsténden leicht variieren. Die
Leistungsangaben beziehen
sich auf ein Fahrzeug durch-
schnittlicher GréBe und werden
durch Gewicht, Zustand des
Fahrzeugs, seine Ausstattung
und die Einsatzbedingungen
beeinfluBt.

Technische Anderungen
vorbehalten.

European Manufacturing:

Crown Gabelstapler GmbH & Co. KG

Roding, Germany
WWW.Crown.com



